Odredite momentni dijagram metodom pomaka koristeci se simetrijom i
antimetrijom!

P=60kN
M=40kNm

-sistem dijelimo na simetri¢no opterecenu konstrukciju i antimetri¢no opterecenje
-posto vrijedi princip superpozicije, konacno rjesenje dobivamo zbrajanjem momentnog
dijagrama zbog simetri¢nog i zbog antimetri¢nog opterecenja

1.) SIMETRIJA
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2.) ANTIMETRIJA
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-zamjenjujuci sistem:
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-nepoznanice: @y, v3
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-momenti od pomaka/zaokreta:
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-rjeSenje sustava:
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-vrijednosti momenata za simetri¢no opterecenje (M):
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-zamjenjujuci sistem: (vertikalni pomak na osi simetrije je nula, kao i moment)
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-nepoznanice: ¢, U
-momenti upetosti: svi su nula!!
-plan pomaka:
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-momenti od pomaka/zaokreta:
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-vrijednosti momenata za antimetri¢no opterec¢enje (My):
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UKUPNI MOMENTNI DIJAGRAM (Muk = Mg+ M, )

M,, =10,52+6,15 =16,67kNm
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