Pojam sile

K. F.

mehanika: znanost o opéim zakonima ravnoteze i gibanja tijela izlozenih djelovanju sila

statika: grana mehanike u kojoj se proucava ravnoteza tijela, Sto znaci da se istrazuju djelovanja
sila na tijela koja miruju (u odnosu na referentni inercijalni koordinatni sustav) i koja pod
djelovanjem sila ostaju u stanju mirovanja

sila: ,,uzrok koji priopé¢ava ili tezi priopciti gibanje tijelima na koja, pretpostavlja se, djeluje;
Stovise, priopéena koli¢ina gibanja, ili koli¢ina gibanja koja se moze priopéiti, ono je ¢ime silu
treba prikazati. U stanju ravnoteze sila nema stvaran ucinak; ona samo namice teznju gibanju;
ipak, uvijek se moze mjeriti uc¢inkom koji bi stvorila kad ne bi bila zaprijecena.” [Lagrange:
Analiticka mehanika, 1788.]

paralelogram i trokut sila u Pocelima umijeca vaganja Simona Stevina [21608.]:
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komutativnost zbrajanja sila (sl. b. i c.):
f_’r'l + ﬁQ = ﬁg + ﬁl

poligon sila [u ravnini (sl. a.) i u prostoru (sl b.)]: F
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asocijativnost zbrajanja sila (sl. f.—1i.): :

(ﬁl +ﬁ2) +ﬁ3 = }_7)’1 + (ﬁg +ﬁ3)
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vektorske komponente sile F usporedne s osima koordinatnog sustava (sl. j. i k.):
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skalarne komponente sile F: F,, F,, F,
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intenzitet sile F: |[F| = F?2 + F?+ F?

kutovi koje pravac sile zatvara s koordinatnim osima (sl. j.):
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veza kutova o, B17: cos?a + cos? f + cos?y =1
jediniéni vektor na pravcu djelovanja sile (orijentiran kao sila):
€ = Tcosa+7cos B+ k cosy
paje: F = ||1?‘H € = Hf‘H (7cosa+ Fcos B+ k cosy)
zadavanje pravca djelovanja sile s pomocu dva kuta (¢ i ¥): sl. k.
ortogonalna projekcija sile F na os p (zadanu tockama A i B s orijentacijom A — B):

o o> bd - - 7_:B_;:A
Fy = (F &) = Fp &, ep:m

pravokutne komponente sile jednake su ortogonalnim projekcijama; posebno:
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F, = F3, F, = F.7J, F,=F-k

kosokutne komponente sile (sl. 1.) i njezine (ortogonalne) projekcije na odgovarajuce osi (sl. m.):
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zbroj sila niza { Z}n

;1 lzrazenih s pomo¢u komponenata:
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obrat: zbroj sila iS¢ezava = zatvoreni poligon sila
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