Jednostavni staticki odredeni resetkasti nosaci

K. F.

geometrijski nepromjenjiv spojeni sistem koji ne sadrzi podlogu (ili iznutra geo-
metrijski nepromjenjiv sistem): spojeni sistem u kojemu su dovoljnim brojem is-
pravno rasporedenih spojeva osnovnih dijelova sprije¢eni svi relativni poopcéeni pomaci
unutar sistema, to jest, sprije¢eni su svi pomaci i zaokreti pojedinih dijelova u odnosu na
neke druge (ali su pomaci i zaokreti sistema kao cjeline u odnosu na podlogu mogudéi);
moze se reéi i da se cijeli sistem u odnosu na podlogu ponasa kao jedno tijelo—,nije
bitno” od kojih je dijelova i kako sistem sastavljen

geometrijski nepromjenjiv spojeni sistem koji sadrzi podlogu (ili izvana geometrij-
ski nepromjenjiv sistem ili, jednostavno, geometrijski nepromjenjiv sistem): spo-
jeni sistem u kojemu su dovoljnim brojem ispravno rasporedenih spojeva osnovnih dijelova
medusobno i osnovnih dijelova s podlogom onemoguéeni svi apsolutni poopcéeni pomaci,
to jest, onemogudceni su svi pomaci i zaokreti sistema kao cjeline ili svi pomaci i zaokreti
pojedinih njegovih dijelova u odnosu na podlogu (a time i svi pomaci i zaokreti nekih di-
jelova u odnosu na druge); intuitivno, sistem se ponasa kao jedno nepomiéno tijelo, tijelo
,Cvrsto” spojeno s podlogom, ,zalijepljeno” za nju

reSetkasti nosaci: konstrukcije prorac¢unske sheme kojih sadrze samo zglobne ¢vorove pove-
zane zglobnim Stapovima; vanjske sile djeluju samo u ¢vorovima, pa u Stapovima postoje
samo uzduzne sile
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Jednostavni staticki odredeni resetkasti nosac¢i u ravnini

osnovni nacini oblikovanja:

1. nadin:

1. korak: oblikovanje jednostavnoga ravninskog ulanc¢enog resetkastog tijela (iznutra geome-
trijski nepromjenivoga sistema) kao sklopa trokuté zglobnih stapova

2. korak: spajanje tako sastavljenoga tijela s podlogom
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uzastopno spajanje ¢vorova s podlogom i/ili s nepomi¢nim ¢vorovima

Maxwellovo pravilo: broj Stapova jednak je dvostrukomu broju slobodnih ¢vorova, b = 2n

2. nadin:

postupci izracunavanja sila u Stapovima:

e metode ¢vorova—uvjeti ravnoteze ,izrezanih” ¢vorova (materijalnih tocaka):
o graficki postupci
¢ analiticki postupak

e metode presjekd—uvjeti ravnoteze dijela s jedne strane zamisljenoga presjeka kroz tri
Stapa:

¢ Culmannov postupak

o Ritterov postupak

metode ¢vorova:




(jednostavan) grafi¢ki postupak:
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metode presjeka:

Culmannov postupak:

e graficki postupak uravnotezenja Cetiriju sila u ravnini — cetiri su sile u ravnotezi ako rezul-
tanta bilo koje dvije sile djeluje na pravcu odredenomu rezultantom preostalih dviju sila
(na Culmannovom pravcu) te ako su te dvije rezultante jednakih intenziteta, a suprotna

smisla djelovanja

e jedna je sila zadana (pravac djelovanja, intenzitet i orijentacija), a zadani su i pravci
djelovanja preostalih triju sila, pa se traze intenziteti i orijentacije tih triju sila (ili: jedna
je sila zadana, a zadani su i pravac djelovanja jedne od preostalih sile te tocka kojom

prolaze druge dvije, pa se u stvari trazi njihova rezultanta)
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Ritterov postupak:

e analiticki ili grafoanaliticki postupak izra¢unavanja vrijednosti triju sila

e tri jednadzbe: uvjeti ravnoteze momenata u odnosu na tocke u kojima se sijeku osi dvaju
od tri odabrana Stapa (Ritterove tocke)

o u svakoj se jednadzbi kao jedina nepoznanica pojavljuje sila u tre¢em Stapu

¢ ako su osi dvaju Stapova usporedne, sila u tretemu Stapu izra¢unava se iz uvjeta
ravnoteze projekcija sila na pravac okomit na te osi
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Riterrove tocke:
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Jednostavni staticki odredeni resSetkasti nosaci u prostoru

osnovni nacini oblikovanja:
1. nadin:

1. korak: sastavljanje jednostavnoga ulancenog resetkog tijela (tj. iznutra geometrijski ne-
promjenivog sistema) kao sklopa tetraedara zglobnih stapova
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2. korak: spajanje tijela s podlogom (predavanje Prostorni spojeni sistemi)




2. nadin:

uzastopno spajanje ¢vorova s podlogom i/ili s nepomi¢nim ¢vorovima s pomocu tri zglobna
stapa (koji ne leze u istoj ravnini)

3. nadin:

prostorni sklop ravninskih resetaka

(usporedite s posljednjom
slikom na prethodnoj
stranici)

e s ,ravninskim” ¢vorovima: e bez ,ravninskih” ¢vorova:

Maxwellovo pravilo: broj stapova jednak je trostrukom broju slobodnih ¢vorova, b = 3n



ravnoteza prostornoga zglobnog ¢vora:

analiti¢ki postupak:
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grafi¢ki postupak:

e aksonometrija:

e Mongeova ortogonalna projekcija = predavanje Prostorni spojeni sistemsi



