Distribuirane sile
K. F.

podjela sila prema podrué¢ju djelovanja:
e koncentrirana sila: djeluje u tocki
e distribuirana /raspodijeljena sila: djeluje u svim tockama odredenoga geometrijskog
podrucja, dijela kontinuuma
[kontinuum: matematicki i fizicki model prostora ili njegova dijela u kojemu se uzima da je prostor
neprekinut, $to znaci da je beskrajno djeljiv (,nesto, svaki dio ¢ega ima dijelove” [C. S. Peirce])

i bez praznina ili prekida, pri ¢emu se svakoj tocki mogu pridijeliti odredena fizikalna svojstva ]

distribuirane sile: linijske, plosne, zapreminske/volumenske

podjela sila prema dosegu:

e sile dalekoga dosega: mogu se pojaviti izmedu svakoga para Cestica (primjerice, gravi-
tacijska sila)

djeluju na cijelo tijelo, pa se prikazuju zapreminskim silama

e sile kratkoga dosega: mogu se pojaviti samo izmedu susjednih cCestica

kontaktne sile djeluju na dodirnoj povrsini tijeld, a unutarnje preko zamisljene plohe kojom
se razdvajaju dijelovi tijela, pa se prikazuju plosnim silama

matematicki prikaz distribuiranih sila: vektorske funkcije jedne, dvije ili tri varijable:
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linijske sile

vertikalni pravac kroz teziste pravokutnika jedna stranica kojega je horizontalna (iz Stevinovih
Pocela umijeéa vaganja [1586.]):
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e rezultirajuce djelovanje u ishodistu:
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—

opéasila ¢:s— q(s) =g (F(s)) na dijelu prostorne krivulje 7 : s — 7(s) za s € [s1,s2] € R

e rezultirajuce djelovanje u ishodistu:
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e poseban slucaj: q(s) = ¢q(s)
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ako je ¢ > 0 na [s1,s2], rijec je o tezistu dijela krivulje

plosne sile

sila ¢ : (u,v) = q(u,v) = G (#(u,v)) nalikuili dijelu plohe 7 : (u,v) — P(u,v) za (u,v) € A < R?
rezultirajucée djelovanje u ishodistu:
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zapreminske sile

sila : (z,9,2) — q(x,y,2) na tijelu V, (z,y,2) e V c R3

rezultirajuée djelovanje u ishodistu:

Fr — / d.y,2) AV
1%

MR/O :/‘/?('Cvay?Z) x é)(flf,y,Z) dv

tezista ravninskih likova, dijelova ploha i tijela (¢ >0 na Aili V)

/Aq(u, v) Flu,v) dA

—

TT:

/ oy, 2) Pz, y, 2) AV
- %

/Aq(u, v) dA




vektorski uvjeti ravnoteze tijela na koje djeluju koncentrirane i distribuirane sile i mo-
menti:
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osnovna skalarna formulacija uvjeta ravnoteze tijela na koje djeluju koncentrirane i distribuirane
sile i momenti ... domaca zadaca!



