Utjecajne funkcije i utjecajne linije

|I. Stati¢ki odredeni sistemi



Funkcija ng,, poloZaja jediniCne sile, ija je vrijednost vrijednost
stati¢ke ili kinematicke veli¢ine § u odabranoj tocki x¢ na nosacu,
prouzrotena djelovanjem te jedini¢ne sile, naziva se utjecajnom

funkcijom za veli¢inu § u tocki xy.

Utjecajna funkcija, drugim rije¢ima, preslikava polozaj jedini¢ne
sile, koja se , krece” po nosacu, u vrijednost tom silom izazvane sile
ili pomaka u prethodno odabranoj tocki nosaca:

Mgy, & X — n3Xt(x).



Grafi¢ki prikaz utjecajne funkcije na Stapnim nosaima naziva se
utjecajnom linijom.

Utjecajna linija za neku veli¢inu je, prema tome, linija ¢ije ordinate
daju vrijednosti te veli¢ine ako jedini¢na sila djeluje u to¢kama za
koje ocitavamo te ordinate.

Formalno, utjecajna je linija graf funkcije ng, :

{(x,ngXt(x)) eR?: xe [O,lZ]}.



utjecaj niza koncentriranih sila:
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utjecaj niza koncentriranih sila:
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utjecaj distribuirane sile:




utjecaj distribuirane sile:
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utjecaj koncentriranoga momenta:

P, Py
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utjecaj koncentriranoga momenta:

(M) = ~Mtga



staticki postupak — jednostavno oslonjena greda:
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staticki postupak — jednostavno oslonjena greda:

UF & UL za reakcije:
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staticki postupak — jednostavno oslonjena greda:

UF & UL za reakcije:
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staticki postupak — jednostavno oslonjena greda:

UF & UL za reakcije:
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staticki postupak — jednostavno oslonjena greda:

UF & UL za moment savijanju u presjeku xy:
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staticki postupak — jednostavno oslonjena greda:
UF & UL za moment savijanju u presjeku xy:
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staticki postupak — jednostavno oslonjena greda:

UF & UL za moment savijanju u presjeku xy:
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staticki postupak — jednostavno oslonjena greda:

UF & UL za moment savijanju u presjeku xy:
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staticki postupak — jednostavno oslonjena greda:

UF & UL za moment savijanju u presjeku xy:
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staticki postupak — jednostavno oslonjena greda:

UF & UL za moment savijanju u presjeku xy:
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staticki postupak — jednostavno oslonjena greda:

UF & UL za moment savijanju u presjeku xy:
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staticki postupak — jednostavno oslonjena greda:
UF & UL za popreénu silu u presjeku xy:
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staticki postupak — jednostavno oslonjena greda:

UF & UL za popreénu silu u presjeku xy:
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staticki postupak — jednostavno oslonjena greda:

UF & UL za popreénu silu u presjeku xy:
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staticki postupak — jednostavno oslonjena greda:

UF & UL za popreénu silu u presjeku xy:




staticki postupak — jednostavno oslonjena greda:

UF & UL za popreénu silu u presjeku xy:
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staticki postupak — jednostavno oslonjena greda:

UF & UL za popreénu silu u presjeku xy:
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kinematicki postupak:

teorem o virtualnom radu za sistem krutih tijela:

2. ako je zbroj radova sila i momenata na bilo kojim
virtualnim pomacima i zaokretima tijeld sistema krutih tijela
na koja djeluju jednak nuli, onda su tijela u ravnotezi.



kinematicki postupak — jednostavno oslonjena greda:

UL za reakcije:




kinematicki postupak — jednostavno oslonjena greda:

UL za reakcije:




kinematicki postupak — jednostavno oslonjena greda:

UL za reakcije:
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kinematicki postupak — jednostavno oslonjena greda:

UL za reakcije:




kinematicki postupak — jednostavno oslonjena greda:

UL za reakcije:
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kinematicki postupak — jednostavno oslonjena greda:

UL za reakcije:
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kinematicki postupak — jednostavno oslonjena greda:

UL za reakcije:




kinematicki postupak — jednostavno oslonjena greda:

UL za reakcije:
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kinematicki postupak — jednostavno oslonjena greda:

UL za reakcije:
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kinematicki postupak — jednostavno oslonjena greda:

UL za reakcije:
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kinematicki postupak — jednostavno oslonjena greda:

UL za reakcije:




kinematicki postupak — jednostavno oslonjena greda:

UL za reakcije:




kinematicki postupak — jednostavno oslonjena greda:

UL za moment savijanju u presjeku xy:




kinematicki postupak — jednostavno oslonjena greda:

UL za moment savijanju u presjeku xy:




kinematicki postupak — jednostavno oslonjena greda:

UL za moment savijanju u presjeku xy:
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kinematicki postupak — jednostavno oslonjena greda:

UL za moment savijanju u presjeku xy:




kinematicki postupak — jednostavno oslonjena greda:

UL za moment savijanju u presjeku xy:
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kinematicki postupak — jednostavno oslonjena greda:

UL za poprecnu silu u presjeku xy:




kinematicki postupak — jednostavno oslonjena greda:

UL za poprecnu silu u presjeku xy:
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kinematicki postupak — jednostavno oslonjena greda:

UL za poprecnu silu u presjeku xy:




kinematicki postupak — jednostavno oslonjena greda:

UL za poprecnu silu u presjeku xy:




kinematicki postupak — jednostavno oslonjena greda:

UL za poprecnu silu u presjeku xy:




kinematicki postupak — Gerberov nosac:
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kinematicki postupak — Gerberov nosac:




kinematicki postupak — Gerberov nosac:




kinematicki postupak — Gerberov nosac:




kinematicki postupak — Gerberov nosac:




kinematicki postupak — Gerberov nosac:




kinematicki postupak — Gerberov nosac:
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kinematicki postupak — Gerberov nosac:




kinematicki postupak — Gerberov nosac:
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kinematicki postupak — Gerberov nosac:
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kinemati&ki postupak — Gerberov nosat (primjer 2.):
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kinemati&ki postupak — Gerberov nosat (primjer 2.):
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kinemati&ki postupak — Gerberov nosat (primjer 2.):
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kinemati&ki postupak — Gerberov nosat (primjer 2.):
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kinemati&ki postupak — Gerberov nosat (primjer 2.):
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kinematicki postupak — konzola:
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kinematicki postupak — konzola:
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